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GUN BLDC  CONTROLLER

■

。

 VR  : モーターの速度を調節するためのボリュームの抵抗。
■ RUN : モーターの動作スイッチ（CW方向)
               （INPUT1番と3番の接続）
■ CCW : モーター逆回転動作スイッチ
                （INPUT1番、2番と3番の接続）
                   CCW動作時のLEDランプオン

- インプット1番、2番、3番の同時接続時のモータはCCW方向に
   動作する
-  パワー、13H、22H、27Hの相手コネクタ（Female）は
   MOLEX社の5264-XXであり、端末は523PBTです。年号電子の
   YMH052-XXRも使用可能です。
-  I/ O相手コネクタ（Female）は、年号の電子のSMH250-08
   であり、端末はYST250です。 
 

5KΩです
※ 必ず赤（+）黒（ - ）接続、逆接続された場合MOTOR焼損。
※ ボリューム抵抗の容量は
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POWER

1

POWER INPUT

1 VCC (DC12V or 24V)

2 GND

13H 2419(13H)

1
1  GND BLACK

2  MOTOR VCC RED

3  FG YELLOW

4  FWM WHITE

5  CW/CCW ORANGE

22H 3640(22H) 27H 4932(27H)

1

1  BRAKE WHITE

2  PWM BLUE

3  FG YELLOW

4  CW/CCW ORANGE

5  GND BLACK

6  MOTOR VCC RED

1
1  FG YELLOW

2  5V ORANGE

3  CW/CCW GREEN

4  PWM BLUE

5  ST/SP WHITE

6  GND BLACK

7  MOTOR VCC RED

I/O USER IN/OUT

1  RUN BLACK

2  CCW WHITE

3  GND RED

4  FG GREEN

5  GND BLUE

6  VR+

7  VR IN

8  VR-

構成および機能の説明
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GUN BLDC  CONTROLLER

※ 注意事項 ※

1-1. 電源投入時は必ず赤に（+）電源を、黒の（ - ）電源を印加して使用。（逆接続時MOTOR焼損が発生）

※ 接続方法※

2-1  CONTROLLER PCB（       ）に図に合わせてCONNECTOR（        、      、      ）を接続する。
2-2  MOTORの引き出し線CONTROLLERに挿入したCONNECTOR（       ）の引き出し線をそれぞれの色に合わせて脱皮された部分を結線する。

※ I/ O CONNECTOR（       ）を使用する方法 ※

3-1. RUN：1、3番を互いに結線した後、電源投入時MOTORが駆動（CCW回転）する。
3-2. 回転方向：2回線を1、3番線互いに結線した後、電源投入時MOTOR出力軸がCW回転する。
3-3. 速度制御：VOLUMEを調節して速度調節する。

.
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※ 3-1の内容

* (+),  (-) 反対の接続時MOTOR
    焼損が発生

Red

Black
(+)接続
( - )接続

1-Black
2-White
3-Red
4-Green
5-Blue
6-Orange
7-Yellow
8-Purple

※ 3-2の内容

※2-2の内容

1-Black

2-White

3-Red

1-Yellow
2-Orange
3-Green
4-Blue
5-White
6-Black
7-Red

※ 2-2の内容 KB4932用 (27H)

  KB3640用 (22H)

※ 2-2の内容 KB2419用 (13H)

1-white
2-Blue
3-Yollew
4-Orange
5-Black
6-Red

1-Black
2-Red
3-Yollew
4-white
5-Orange

GUN CONTROLLER 接続方法および使用方法
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